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Objetivos

Presentar los conceptos básicos de la robótica industrial: estructura mecánica, modelado, programación, generación de
movimientos, control de los robots, así como su implantación industrial. Se muestran también las principales líneas de
evolución de la robótica: percepción y control en movimientos condicionados, robótica móvil, planificación de tareas, etc.
Durante las prácticas se presta especial atención al modelado  del robot y su control, así como  al aprendizaje de las
diferentes técnicas de programación de robots.

Programa

1. Introducción a la Robótica.
2. Morfología del robot: estructura mecánica, órganos terminales, actuadores, transmisiones y sensores propioceptivos.
3. Localización espacial.
4. Modelado geométrico, cinemático y dinámico.
5. Control cinemático. Generación de trayectorias.
6. Modelado y control dinámico.
7. Programación de los robots industriales.
8. Percepción y control con acomodación: proxiometría, tacto, esfuerzos.
9. Aplicaciones industriales. Selección e implantación.
10. Robots móviles.

PROGRAMA DE PRÁCTICAS DE LABORATORIO:
D1 Localización espacial.
D2 Modelado geométrico y cinemático de un robot.
D3 Generación de trayectorias, control.
D4 Modelo dinámico y control de robots
R Programación y funcionamiento de un robot industrial
S1 Programación de robots sobre un simulador. Guiado.
S2 Programación textual de robots industriales.

Evaluación

Prácticas de laboratorio.
Trabajo práctico.
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