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Objetivos

Presentar las herramientas básicas para el diseño del control de
sistemas continuos y discretos.
Para sistemas continuos, se incide principalmente en el control
realimentado (analógico o digital) de sistemas lineales e invariantes,
utilizando descripción externa (métodos "clásicos").
Para sistemas discretos se trata el diseño de automatismos lógicos
concurrentes con redes de Petri (Grafcet / SFC) y su realización con
autómatas programables.

Programa

1.Introducción
Ingeniería de sistemas y automática
Beneficios del control automático
Tipos de sistemas automáticos
Evolución histórica
Proceso de diseño

2. Diseño de sistemas de control realimentados.
Control de sistemas continuos. Objetivos y métodos
Efectos de la realimentación
Acciones básicas de control. Compensación serie de procesos sencillos
Otros esquemas de control
Control PID. Variantes y ajuste empírico
Compensación serie con avance-retraso

3. Diseño y realización de controladores digitales
Realización de controladores. Reguladores industriales
El computador como elemento de control
Muestreo y reconstrucción de señales
Transformada z
Descripción de sistemas muestreados
Análisis de sistemas muestreados
Discretización de sistemas continuos. Emulación de controladores analógicos
Diseño directo
Control de sistemas con retraso puro

4. Diseño y realización de automatismos lógicos
Control de sistemas discretos
Diseño de automatismos lógicos con redes de Petri
Realización de automatismos lógicos. Los autómatas programables
Ejemplos de aplicación

PROGRAMA DE PRACTICAS DE LABORATORIO: (0,3 créditos cada una)
1. Control analógico de un servomecanismo.
2. Regulación de una central eléctrica (maqueta).
3. Control digital de un servomecanismo.
4. Diseño, programación, y prueba de un automatismo lógico.
5. Trabajo práctico (caso de diseño asistido) - Realización individual o por parejas, y defensa durante el exámen oral de
prácticas

Evaluación

Examen teórico-práctico  (90%) y de prácticas de laboratorio  (10%), y evaluación continua (influye en la calificación si
aprobado).
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