Universidad de Zaragoza

1de?2

Curso 2011-2012

CENTROS

i, Planes Estudio

PLANES

ASIGNATURAS

BaEE o

http://psfunizar?.unizar.es/acad/epAsignaturas.php?id=3624&p=1

- Primer y Segundo Ciclo

Sistemas automaticos copico:16235
Ingeniero Industrial (en extincién)
Escuela de Ingenieria y Arquitectura, Zaragoza

Departamentos: Areas:
Informética e Ingenieria de Sistemas Ingenieria de Sistemas y Automatica
Oferta de plazas de libre elecciéon:
Curso: 4 Propia Titulacion:
Duracién: 2° cuatrimestre Horas tedricas: 3 Otras Titulaciones: S/L
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Tipo: Tedrica Practica Créditos UZ: 6 Otros Centros: No
Idioma: Espafiol Créditos ECTS: 4,8 N° Plazas optativas:

Objetivos v Programa Profesores y Bibliografia Horario / Observaciones

Objetivos

Presentar las herramientas basicas para el disefio del control de
sistemas continuos y discretos.

Para sistemas continuos, se incide principalmente en el control
realimentado (analdgico o digital) de sistemas lineales e invariantes,
utilizando descripcién externa (métodos "clasicos").

Para sistemas discretos se trata el disefio de automatismos l6gicos
concurrentes con redes de Petri (Grafcet / SFC) y su realizacién con
autdmatas programables.

Programa

1.Introduccién

Ingenieria de sistemas y automatica
Beneficios del control automatico
Tipos de sistemas automaticos
Evolucién histérica

Proceso de disefio

2. Disefio de sistemas de control realimentados.
Control de sistemas continuos. Objetivos y métodos
Efectos de la realimentacion

Acciones basicas de control. Compensacion serie de procesos sencillos

Otros esquemas de control
Control PID. Variantes y ajuste empirico
Compensacion serie con avance-retraso

3. Disefio y realizacién de controladores digitales
Realizacion de controladores. Reguladores industriales
El computador como elemento de control

Muestreo y reconstruccién de sefales

Transformada z

Descripcion de sistemas muestreados

Andlisis de sistemas muestreados

Discretizaciéon de sistemas continuos. Emulacién de controladores analégicos

Disefio directo
Control de sistemas con retraso puro

4. Disefio y realizacién de automatismos légicos

Control de sistemas discretos

Disefio de automatismos l6gicos con redes de Petri

Realizacion de automatismos logicos. Los autématas programables
Ejemplos de aplicacion

PROGRAMA DE PRACTICAS DE LABORATORIO: (0,3 créditos cada una)
1. Control analégico de un servomecanismo.

2. Regulacién de una central eléctrica (maqueta).

3. Control digital de un servomecanismo.

4. Disefio, programacioén, y prueba de un automatismo légico.

5. Trabajo practico (caso de disefio asistido) - Realizacion individual o por parejas, y defensa durante el exdmen oral de

préacticas

Evaluacion

Examen tedrico-practico (90%) y de practicas de laboratorio (10%), y evaluacion continua (influye en la calificacion si

aprobado).
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