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PLANES Departamentos: Areas:
Informética e Ingenieria de Sistemas Ingenieria de Sistemas y Automatica
ASIGNATURAS
Oferta de plazas de libre eleccion:

E m Curso: 5 Propia Titulacion:

. . v.2.11 Duracion: 1° cuatrimestre Horas tedricas: 3 Otras Titulaciones: S/L
Caracter: Optativa Horas practicas: 15 y/u:
Tipo: Tedrica Practica Créditos UZ: 6 Otros Centros: S/L
Idioma: Espafiol Créditos ECTS: 4,8 N°© Plazas optativas: S/L

Objetivos v Programa Profesores ¥ Bibliografia Horario / Elfbﬂarvnﬁpn&s

Objetivos

Se presentan diversas técnicas de andlisis y de disefio de sistemas controlados por computador: basadas en la
representacion interna, de sistemas no-lineales, de control adaptativo y de control "fuzzy". Se considera el disefio de
observadores del sistema. Se analizan casos de estudio de aplicacién al control de procesos con las diferentes técnicas.

Programa

. Introduccion.

. Andlisis de sistemas basados en descripcion interna.
Disefio de controladores basados en descripcién interna.
Disefio de observadores de sistemas.

. Control "fuzzy".

. Control adaptativo. Autoajuste de controladores digitales.
. Control de sistemas no-lineales
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PROGRAMA DE PRACTICAS DE LABORATORIO (3 horas/préactica):

P1 Andlisis de un sistema con modelo basado en descripcién interna.

P2 Control por computador mediante realimentacién lineal del estado (simulacién)
P3 Control por computador de un sistema real

P4 Control con observadores (simulacién)

P5 Control "fuzzy" de un sistema

Evaluacion

Trabajo practico
Préacticas laboratorio.
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