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Objetivos

La asignatura de Mecánica tiene como objetivo fundamental, la busqueda de una descripción precisa y coherente de la
dinámica  de  las  partículas  y  sistemas  de  partículas.  Se  trata  de  encontrar  un conjunto  de  leyes  y  teoremas  que
proporcionen un método  para la descripción matemática de los movimientos de los cuerpos y sistemas de cuerpos,
sometidos a una serie de acciones.

Programa

1. Cinemática de la partícula.
2. Composición de movimientos.
3. Cinemática del sólido rígido.
4. Rodadura sin deslizamiento.
5. Parámetros del movimiento de un sistema mecánico. Grados de libertad y coordenadas independientes.
6. Movimiento plano. Centro Instantáneo de rotación.
7. Fuerzas. Acciones a distancia, de enlace y resistencias pasivas.
8. Dinámica del punto material en sistemas inerciales y no inerciales.
9. Geometría de masas: Centro y Tensor de inercia.
10. Teoremas vectoriales.
11. Aplicación de los teoremas vectoriales.
12. Conservación de la cantidad de movimiento y del momento cinético.
13. Energía y trabajo.
14. Teorema de la energía.
15. Choques.
16. Teorema de los trabajos virtuales.

PROGRAMA DE PRÁCTICAS DE LABORATORIO:
Objetivos:
1. Afianzar los conocimientos obtenidos en la teoría.
2. Introducir temas pr&middot;cticos complementarios, sobre aplicaciones de la Mecánica no contempladas en teoría.
3. Permitir un seguimiento del aprendizaje del alumno.

Las  prácticas  serán de  tipo  teórico-práctico:  divididos  en una  introducción teórica  y  en un trabajo  en grupo  sobre
problemas de aplicación, debiendo entregarse este trabajo.
- Operaciones con vectores. Unidades en Mecánica.
- Orientación. Aplicación a la robótica.
- Rodadura. Estudio de vehículo remolcado.
- Curvas polares. Biomecánica de la rodilla.
- Geometría de masas: determinación del c.d.i. y cálculo del tensor de inercia, de sólidos planos.
- Giroscopía.

Evaluación

Examen final: 1) Docencia en pizarra (7.5 ptos): tres ejercicios de aplicación dinámica vectorial y Analítica: 2) Docencia en
clases prácticas (2,5 ptos): dos cuestiones conceptuales.
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